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ISO 6020/2
DIN 24554
Standard ISO 6020/2 - DIN 24554
Type Tie rods / Flange
Working pressure 160 bar
Test pressure 240 bar
Mounting position as desired
Ambient temperature -20°C...+70°C
Fluid temperature -20°C...+70°C
Fluid mineral oil, other on request
Viscosity 12...90 mm?/s
Oil contamination NAS 1638 class 9...10
Filtration to be met with filter B,; = 75
Rod and piston seals see ordering code
Piston-dia (mm) 50 63 80 100 125 160 200
Rod~dia (mm) 36 36 | 45 | 36 | 56 | 45 | 70 | 56 | 90 | 70 | 110 | 90 | 140
Max. speed (m/s) seals 3 0,5 0,4 0,25
Max. speed (m/s) seals 8 1 0,7
Cushioning front 29 29 31 31 31 39 45
length (mm) rear 28 29 33 32 31 38 57
Min. stroke | wilhout cushioning — — — — — — —
(mm) wilh cushioning 65 65 70 70 70 85 110
Max stroke (mm) Tie rods 500 600 700 800 1000 1100 1250
Max stroke (mm) Flange 1200 1400 1700 2000 2300 2600 3000
Stroke tolerance ISO 8135
Bauart Zuganker / Flansch
Betriebsdruck 160 bar
Prafdruck 240 bar
Einbaulage beliebig
Umgebungstemperatur -20°C...+70°C
Druckmitteltemperatur -20°C...+70°C
Druckmittel Mineraldl, andere auf Anfrage
Viskositat 12...90 mm?/s
) Olverschmutzung NAS 1638 Klasse 9...10
Giltering zu erreichen mit Filter 3,; = 75
Kolben-und Stangen-Dichtung siehe Bestellschltssel
Kolben-@ (mm) 50 63 80 100 125 160 200
Kolbenstangen-@ (mm) 36 36 | 45 [ 36 | 56 | 45 |70 | 56 | 90 | 70 | 110 | 90 | 140
Max. Geschwindigkeit (m/s) Dichtungen 3 0,5 0.4 0,25
Max. Geschwindigkeit (m/s) Dichtungen 8 1 0,7
Dampfungslédnge vorne 29 29 31 31 31 39 45
(mm) hinten 28 29 33 32 31 38 57
Min. Hub ohne Dampfung — — — — — — —
(mm) mit Ddmpfung 65 65 70 70 70 85 110
Max Hub (mm) Zuganker 500 600 700 800 1000 1100 1250
Max Hub (mm) Flansch 2000
Hubtoleranz ISO 8135

* Note: For max. stroke, buckling must be calculated.
* Bemerkung: Knickung muss man Uberprufen um die maximale Hub zu benutzen.
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Norme ISO 6020/2 - DIN 24554

Type de construction a tirants / a bride

Pression de service 160 bar

Pression d’éssai 240 bar

Position de montage indifférente

Température ambiante -20°C...+70°C

Température du fluide -20°C...+70°C

Fluide Huile minérale — Autres fluides sur demande

Viscosité 12...90 mm?*/s

Pollution de I'huile suivant NAS 1638 classe 9...10

Sl a obtenir avec filtre B, = 75

Etanchéité tige et piston Voir désignation de commande

@ Alésage (mm) 50 63 80 100 125 160 200

@ Tige (mm) 36 36 |45 | 36 | 56 [ 45 | 70 | 56 | 90 | 70 | 110 | 90 | 140

Vitesse maxi (m/s) Etanchéité 3 0,5 0,4 0,25

Vitesse maxi (m/s) Etanchéité 8 1 0,7

Longueur avant 29 29 31 31 31 39 45

d’'amortissement (mm) | Zrriere 28 29 33 32 31 38 57

Course mini | sans amortis. — — — — — — —

(mm) avec amortis. 65 65 70 70 70 85 110

Course maxi (mm) a tirants 500 600 700 800 1000 1100 1250
* Course maxi (mm) a bride 1200 1400 1700 2000 2300 2600 3000

Tolérance de course ISO 8135

Norma ISO 6020/2 - DIN 24554

Tipo de construccion Con tirantes / con brida

Presion nominal 160 bar

Presion de prueba 240 bar

Posicion de montaje indiferente

Temperatura ambiente -20°C...+70°C

Temperatura del fluido -20°C...+70°C

Fluido Aceite mineral — Otros fluidos bajo demanda

Viscosidad 12...90 mm?*/s

_ _ Grado de filtracion segun NAS 1638 clase 9...10

L a obtener con filtro B,; = 75

Estanqueidad vastago y piston Ver codificacion para pedido

@ Piston (mm) 50 63 80 100 125 160 200

@ Vastago (mm) 36 36 | 45 | 36 | 56 | 45 | 70 | 56 | 90 [ 70 | 110 | 90 | 140

Velocidad maxima (m/s) Juntas tipo 3 0,5 0,4 0,25

Velocidad maxima (m/s) Juntas tipo 8 1 0,7

Longitud de Delantera 29 29 31 31 31 39 45

amortiguacion(mm) | Trasera 28 29 33 32 31 38 57

Carrera min. | Sin amortig. = = = = = = =

(mm] Con amortig. 65 65 70 70 70 85 110

Carrera max. (mm) con tirantes 500 600 700 800 1000 1100 1250

Carrera max. (mm) con brida 1200 1400 1700 2000 2300 2600 3000

Tolerancia de carrera ISO 8135

* Note: Pour la course maximum, if faut vérifier la flambage.

* Nota: Para la carrera maxima se debe comprobar el pandeo.
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Knickung, Diagramm Buckling, diagram Flambage, diagramme Pandeo, grafico
Auslegungsdiagramm: Dimensioning diagram: Diagramme de dimensionnement: | Grafico de dimensiones
Kolbenstangen-@:36 bis 140 mm. | Piston rod @: 36 to 140 mm @ de la tige: 36 a 140 mm @ del vastago: 36 a 140 mm
Sicherheitsfaktor = 3,5 Safety factor = 3,5 Coefficient de sécurité = 3,5 Coeficiente de seguridad=3,5
Kolbenstange ohne Querkraftbelastung | Piston rod without radial loading | Tige sans charge radiale Vastago sin cargas radiales
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Influence of the mounting type EinfluR der Befestigungsart Influence du mode de fixation Influencia del tipo de fijacion
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PANDEO

Los calculos para pandeo son realizados utilizando las siguientes formulas:

1. Calculo segun Euler 2
F=ZELl s
2. Calculo segun Tetmajer S-Lk
2
R CLET ) B

Explicacion: 4-S
E = Modulo de elasticidad en N/mm? - 2,1x10° para acero
| = Momento de inercia en mm* para una seccion circular
4

= dé;}“ =0,0491-d*
S = 3.5 (Coeficiente de seguridad)
Ly = Longitud libre de pandeo en mm (dependiendo del tipo de fijacion, ver figuras 1,2,3 de la pagina 18).
d = @ del vastago en mm
A = Grado de esbeltez

d o, = Limite elastico del material del vastago.

Ejemplo:

Se busca un cilindro de Ia serie KIM ejecucion S con rétula en ambos extremos para una fuerza de empuje F de 211 kN (21.100 kp) a una
presion de funcionamiento de 160 bar. La longitud de carrera debe ser 500 mm.

Una primera estimacion de la longitud libre de pandeo L proporciona :

L = L = 2x longitud de carrera = 1.000 mm (ver pagina 18 fig. 2)

El grafico (pagina 18) nos muestra que un @ del vastago de 70 mm es suficiente.

Basandose en la zona requerida A | . La tabla de eleccion de la pagina 21 indica un @ del pistén de 160 mm.

A eq = F/p =21.100 kp/160 bar

A eq. = 132 cm? (condicion: A | g < Aj)

La longitud libre de pandeo puede ser determinada de las tablas de dimensiones de la pagina 35 (tipo de fijacion S) y pagina 41 (cabeza
de rétula 160-KI-1149) de la siguiente manera:

L = L, es decir, la distancia entre las rotulas con el vastago extendido.

Ly = (XO + carrera + carrera +CH)

Lg = (525 + 500 + 500 + 185) = 1.710 mm.

El grafico de la pagina 18 indica que el @ del vastago seleccionado de 70 mm es suficiente para la fuerza del empuje requerido.

BUCKLING

Calculations for buckling are carried out using the following formulas:

1 - Calculation according to Euler TI:Z E-1
F= P —— if A> 7\.g
) ) ) S- Lk
2 — Calculation according to Tetmajer 5
d”-m(315-2
F= # if A< Ag
Explanation: 4-S

E = Modulus of elasticity in N/mm? — 2,1 x 10° for steel
I = Moment of inertia in mm* for circular cross-sectional area
4
=4 004910
S = 3,5 (safety factor) 64
Ly = Free buckling length in mm (depending on mounting type, see sketches 1,2,3, on page 18).
d = Piston rod @ in mm
A = Slendemess ratio 4.Le - E
=T [—

d do2

80,2 = Yield strength of the piston rod material

Example:

A cylinder of serie KIM is to be calculated with plain bearings on both ends for a pushing force F of 211 kN (21.100 Kp) at an operating
pressure of 160 bar.

The stroke length is to be 500 mm. A first estimation of the free buckling length L provides:

Lk = L = 2x stroke length = 1.000 mm (see page 18 fig. 2)

The diagram (page 18) shows that a piston rod @ of 70 mm is sufficient.

On the basis of the required area A, ., the selection table on page 21 indicates an associated piston @ of 160 mm.

A req = F/p =21.100 kp/160 bar

Al req. = 132 cm? (condition A q < Aj)

The actual free buckling length can now be determined from the dimension tables on page 35 (mounting type S) and page 41 (self-alig-
ning clevis 160-KI-1149) as follows.

L = L. i.e. the distance between the bearings with the piston rod being extended.

Ly = XO + stroke length + stroke length + CH

Lk = (525 + 500 + 500 + 185) = 1.710 mm.
The diagram on page 18 shows that the selected piston rod @ of 70 mm is sufficient and that the required pushing force can be provided.
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KNICKUNG

Die Berechnung auf Knickung wird mit den folgenden Formeln durchgefthrt:
1 — Berechnung nach Euler 1'|:Z E-I

F= > wenn A > Ag
) S Lk
2 - Berechnung nach Tetmajer ,
pod0mBI5=0 <,
Erlduterung: 4-S

E = Elastizitatsmodul in N/mm? = 2,1 x 10° far Stahl
| = Flachentragheitsmoment in mm* fUr Kreisquerschnitt

4
=~ 00491.a*

S = 3,5 (Sicherheitsfaktor)

Ly = Freie Knicklange in mm (abhangig von der Befestigungsart siehe die Skizzen 1,2,3 Seite 18)

d = Kolbenstangen-@ in mm

A = Schlankheitsgrad 4.Le E
[ p— 7\4; =T
d do2
d o, = Streckgrenze des Kolbenstangenmaterials
Beispiel:
Gesucht wird ein Zylinder der Baureihe KIM beidseitig mit Gelenklager fur eine Druckkraft F von 211 kN (21.100 kp) bei einem Betriebsdruck von
160 bar.

Die Hublange soll 500 mm betragen. Die erste Schatzung der freien Knicklange L  ergibt.

Lk = L = 2x Hublange = 1.000 mm (siehe Seite 18 Abb. 2)

Aus dem Diagramm (Seite 18) ist ersichtlich, daR? eine kolbenstange von @ 70 mm ausreichend ist.

Uber die Berechnung der erforderlichen Fléche A | ¢ ergibt sich aus der Auswahitabelle auf Seite 21 der zugehérige Kolben-@ von 160 mm.
A or =F/p=21.100 kp/160 bar

A er = 132 cm? (Bedingung: A o < Ay)

Die tatsachliche freie Knicklange kann nun aus den Maf3tabellen auf Seite 35 (Befestigungsart S) und Seite 41 (Gelenkkopf 160-KI-1149)

wie folgt ermittelt werden:

Ly = L, also der Abstand zwischen den beiden Lagerpunkten bei ausgefahrener Kolbenstange

Ly = (XO + Hublange +Hublénge +CH)

Lk = (525 + 500 + 500 + 185) = 1.710 mm.

Das Diagramm auf Seite 18 zeigt, daB3 der ausgewahite Kolbenstangen-@ von 70 mm ausreichend ist und die erforderliche Druckkraft aufgebracht werden kann.

FLAMBAGE

Le calcul de flambage se fait a I'aide des formules suivantes:
1 — Calcul selon Euler

2
F=CEl g s
2 - Calcul selon Tetmajer S- Lk
2
o podnBI5-1 oo Ae
Explication: S

E = Module délasticité en N/mm? = 2,1 x 10° pour l'acier
| = Moment d’'inertie géométrique en mm* pour une section circulaire

.
~4 T 0491.4°

S = 3,5 (coefficient de sécurité)
L= Longueur libre de flambage en mm (en fonction du mode de fixation, voir les figures 1,2,3 page 18)
d = @ de la tige en mm
A= Degré d'élancement 4.Le e E
=T [—
d do.2
8, = Limite d'élasticité du matériau de la tige

Example:
On cherche un vérin de la série KIM avec palier a rotule aux deux extrémités pour une poussée F de 211 kN (21.100 kp) a une pression
de service de 160 bar.
La course doit étre de 500 mm. La premiére estimation de la longueur libre de flambage L est:
Lk = L = 2x course = 1.000 mm (voir page 18 Fig. 2)
Le diagramme (page 18) montre qu'un @ 70 mm pour la tige du piston suffit.
Par le calcul de la section requise A | , le tableau de sélection page 21 donne un @ de piston de 160 mm.
A req = F/p=21.100 kp/ 160 bar
Ireq.= 132 cm? (condition. A g <A )
La longueur libre de flambage réelle peut alors étre déterminée a partir des tableaux de cotes page 35
(type de fixation S) et page 41 (tenon a rotule 160-KI-1149) comme suit :
Ly = L, c. — a. — d. La distance entre les deux paliers, la tige étant sortie.
L¢ = (XO + course + course + CH)
L¢ = (525 + 500 + 500 + 185) = 1.710 mm.
Le diagramme de la page 18 montre que le @ de 70 mm selectionné pour la tige de piston suffit et que le vérin peut fournir la poussée requise.
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Areas, forces, flow
Flachen, Krafte, Volumenstrom

Sections, forces, débit

SECCION, FUERZA, CAUDAL

AUHRINIMN KIM Y

ISO 6020/2
DIN 24554

Piston

Vastago

Relacion
secciones

Piston

Seccion
Vastago

Anular

Fuerza a 160 bar"
Empuje Diferencial Traccion

Bore Rod Area Areas Force at 160 bar " Flow at 0,1 m/s*
ratio Bore | Rod | Annulus| Push | Regen. | Pull Out | Regen. | in
Kolben Kolben- | Flachen- Flachen Kraft bei 160 bar " Volumenstrom bei 0,1 m/s *
stange |verhaltnis| Kolben | Stange | Ring. Druck | Diff. | Zug Aus | Diff. | Ein
; Rapport de Sections Force.a 160 bar™ Débit a 0,1 m/s*
Alesage Tige . . a . . . o z
section | Alesage Tige Annulaire | Poussée Diff. Traction Sortie Diff. Entrée

Caudal a 0,1 m/s*
Salida Diferencial Entrada

1MPa = 10 bar
1kN = 102 kp

1MPa = 10 bar

TkN = 102 kp

1MPa = 10 bar
TkN = 102 kp

50 36 2,08 19,63 10,18 9,46 31,30 16,29 15,10 11,7 6,1 5,6
36 1,48 10,18 | 20,99 16,29 33,56 6,1 12,6
63 31,17 49,80 18,7
45 2,04 15,90 15,27 25,40 24,41 9,5 9,2
1,2 10,1 4 16,29 4,12 1 24,1
80 36 ,25 50,26 0,18 0,08 80,30 6, 64, 302 6, .
56 1,96 24,63 | 25,63 39,30 | 40,99 14,8 15,4
45 1,25 15,90 | 62,63 25,40 | 100,20 9.5 37,6
100 78,54 125,00 47,1
70 1,96 38,48 | 40,06 61,50 64,04 23,1 24,0
56 1,25 24,63 98,09 39,30 | 156,94 14,8 58,8
125 122,72 196,00 73,6
90 2,08 63,62 | 59,10 101,00 | 94,49 38,2 35,4
70 1,24 38,48 162,57 61,50 | 260,11 23,1 97,5
160 201,06 321,00 120,6
110 1,90 95,06 106,00 151,00 169,5 57,0 63,6
90 1,25 63,62 | 250,54 101,00 | 400,86 38,2 150,3
200 314,16 502,6 188,5
140 1,96 153,96 | 160,20 246,30 | 256,3 92,4 96,1
F, -~ A, A, 5
Fgu = <~ F,
.
9 A 92
Notes: Bemerkungen: Remarques: Notas:
1-Theoretical force (wilhout 1- Theoretische Kraft (ohne Bertick- 1- Force théorique (le rendement BSENSV(ErLER ol (=N (<IN (=glo[(1a[[<a]16}
consideration of efficiency). sichtigung des Wirkungsgrades). n’est pris en considération). no esta considerado).
2-Rod speed. 2- Kolbenstangengeschwindigkeit. ~ 2- Vitesse de la tige. 2-Velocidad del vastago.

1MPa = 10 bar
1kN = 102 kp
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Model code for KIM cylinders \

KIMA-63/45x100-A 303-1-AD-A-M- )-30

—=—|

= Magnetostrictive transducer

I

IVl = mineral oil
DIN 51524 (HL, HLP)

[ = phosphoric ester (HFD-R)

=\Voltage 0/ 10 V PISTON ROD VERSION

= Intensity 4 /20 mA )
= 42 Cr Mo 4 chromium-plated @< 110 *

= Synchronous Serial Interface SSI(2) Nickel plated and hard chromium-plated
= NI um-|
= Can bus Interface (2) P P

= [0-Link I = inox. AssI 431 chromium-plated
= Profinet - Ethernet/IP - = Hard chromium-plated
Powerlink - Ethercat (1)(2) [l = Hardened and hard chromium-plated

B - other 23 REAR BLEEDING

[~ —|o[v]>]<)

] = onside 2 *
= on side 3

~ o e
FRONT BLEEDING

= on side 2 *

B = onside 3
[ATTIACHMENTS ey o s
ALY = Rectangular head flange mounting
EMNVYIEN = Rectangular rear flange mounting

@AM = Fork clevis mounting I = standard
PINYIEN = Plain rear clevis mounting = Strengthened
SN = Foot mounting SEALS

i ISO 6195-A, ISO 5597/1, ISO 6547 *
ENYIPA = Base trunnion mounting - 7V 4
B =150 6195-C, ISO 7425/1, 1SO 7425/2

=1SO 6195-C, ISO 7425/1, 1SO 7425/2
(Teflon - viton)

Head trunnion mounting

IBNVIEN = Intermediate trunnion mounting
SN = Self-aligning rear clevis mounting
VY€l = Tie rods extended at head

B} = 0 mm. For stroke of 0-1000 mm.

[ = None = 50 mm. For stroke of 1001-1500 mm.
I = Rear only = 100 mm. For stroke of 1501-2000 mm.
= Front only = 150 mm. For stroke of 2001-2500 mm.
= Front and rear B} = 200 mm. For stroke of 2501-3000 mm.

(Note) The cylinder length is increased

Type of seals

Model code for spare set of seals .. ...

G 3-KIM-63745-30

(1) See Page 106.
(2) Exact transducer reference must be defined by the customer. * Standard type
(3) In the case of sensors not defined in this catalogue, the measurements presented in this catalog should be considered as indicative.
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BestellschlUssel far KIM Zylinder \

KIMA-63/45x100-A 303-1-AD-A-M- )-30

[ L 1 L

ELextrRiscHE NETZVERBINDUNGEN (1)

|

= Magnetostriktiv Wegaufnehmer W

= Mineralél nach
DIN 51524 (HL, HLP)

AUSGANGSSIGNAL = Sondermedium (HFD-R)

W = Spannung 0/ 10V KOLBENSTANGENAUSFUHRUNG
Y = Intensitat 4 / 20 mA

S| = Serie Synchron SSI Schaltstelle (2)
= Schaltstelle Can-Bus (2)

= 42 Cr Mo 4 v und maBhartverchromt @ < 110 *
= Vernickelt und maBhartverchromt
I = Inox. AIsi 431 und maBhartverchromt

(7]

= |O-Link
= Profinet - Ethernet/IP - = MaBhartverchromt
Powerlink - Ethercat (1)(2) Il = Gehartet und malhartverchromt

= Andere (2)(3 C
B = Andere (2)(3) HINTERE ENTLUFTUNG

KOLBEN @ E = an Seite 2 *
= an Seite 3
KOLBENSTANGEN @ = an Seite 4

HUB
= an Seite 2 *
E = an Seite 3
BEFESTIGUNGSARTEN ‘ = an Seite 4

WY = Rechteckflansch am Zylinderkopf
EYES = Rechteckflansch am Zylinderboden
@AM = Gabel am Zylinderboden I = standard

INYIEN = Schwenkauge am Zylinderboden = Verstarkt

SR = schwenkzapfen am Kopf =1SO 6195-A, ISO 5597/1, ISO 6547 *

B =150 6195-C, ISO 7425/1, 1SO 7425/2

IBNYIES = Schwenkzapfen in Zylindermitte
_ =1SO 6195-C, ISO 7425/1, ISO 7425/2
SYEN = Gelenkauge am Zylinderboden (Teflon - viton)

= Verlangerte Zuganker am Kopf =

ENYIPA = Schwenkzapfen am Boden

ABSTANDSTUCK
DAMPFUNG EINSTELLBAR [ = 0 mm fiir Hub von 0-1000 mm.
[ = ohne = 50 mm far Hub von 1001-1500 mm.

= 100 mm far Hub von 1501-2000 mm.
= 150 mm far Hub von 2001-2500 mm.
E = 200 mm fur Hub von 2501-3000 mm.

(Notiz) Die Zylinderldnge wird verldngert

= Nur hinten
yAl = Nur vorne
e} = Hinten und vorne

Bestellschliissel fiir Ersatzdichtungen DI¢Ntundgs up

(siehe oben)
G3-KIM-63745-30

(1) Siehe Seite 106.
(2) Die genaue Wandlerreferenz muss vom Kunden definiert werden.
(3) Bei Sensoren, die in diesem Katalog nicht definiert sind, gelten die in diesem Katalog aufgefiihrten Mafe als Richtwerte.

* Standardtyp
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Reférence des vérins KIM \

KIMA-63/45x100-A 303-1-AD-A-M- )-

L N —

CABLAGE ELECTRIQUE (1)

il

" Coprearmagnetesett S FLUDE

Yl = Huile minérale
DIN 51524 (HL, HLP)

SIGNAL DE SORTIE = Ester phosphate (HFD-R)

\4 = Tension 0/ 10V VERSION DE LA TIGE

Ay = Intensité 4 / 20 mA )
- =42CrMo4vchromeedur®£HO*
S = Interface série synchrone SSI (2) o ]
= Nickelée et chromée dur

(@] = Interface can bus(2)
n = Inox. AlSI 431 chromée dur

= |O-Link o o
3 = Profinet - Ethernet/IP - = rom’ee ur ’
Powerlink - Ethercat (1)(2) [ = Trempée et chromée dur

ALESAGE @ B = sur coté 2 *
= sur coté 3
TIGE @ = sur coté 4

PURGE D’AIR AVANT

COURSE
= sur coté 2 *

E = sur coté 3

= sur coté 4
LWY[EN = Téte rectangulaire
YIS = Bride rectangulaire arriére W
[@YZB = Chape sur le fond Il = standard
D MP3 Tenon arriére a trou lisse = Renforce
G MTI Tourillons avant
MGl = Tourillons arriere =ISO 6195-A, ISO 5597/1, ISO 6547 *
H =1SO 6195-C, ISO 7425/1, I1SO 7425/2

IBNVIES = Tourillons intermédiaires
o . : e f = 1SO 6195-C, ISO 7425/1, ISO 7425/2
S8 = Tenon a rotule sur le fond (Teﬂon ~ viton)

AMORTISSEURS FIN COURSE BJ = 0 mm. écarteur 0-1000 mm.
2]

2 50 mm écarteur 1001-1500 mm.

= 100 mm écarteur 1501-2000 mm.
= 150 mm écarteur 2001-2500 mm.
B = 200 mm. Ecarteur 2501-3000 mm.
(Note) On augmente la longueur du vérin

= Sans amortissement
= Seulement arriére

vAl = Seulement avant

el = Avant et arriere

afé api ioi A Type de joints
Références des séries des joints de réchange (voir partie supérieure]

G3-KIM-63745-30

(1) Voir page 106.
(2) La référence exacte du transducteur doit étre définie par le client.
(3) Dans le cas de capteurs non définis dans ce catalogue, les mesures présentées dans ce catalogue doivent étre considérées comme indicatives.

* Standard type
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Designacion cilindro KIM \

KIMA-63/745x100-A 303-1-AD-A-M- )-

L I —

CONEXIONADO ELECTRICO (1)

I

= Transductor magnetostrictivo %

= Aceite mineral
DIN 51524 (HL, HLP)

SENAL DE SALIDA = Ester fosférico (HFD-R)

VAl = Tension 0 / 10 V TIPO VASTAGO

= Intensidad 4 / 20 mA
. =42CrMo4vcromadoduro®SHO*
S = Interface serie sincrono SSI (2) - Niquelado y cromado duro
(@l = Interface can bus (2) _
n = Inox. AlSI 431 cromado duro

= |O-Link
@ = Profinet - Ethernet/IP - = Cromado duro

Powerlink - Ethercat (1)(2) [ = Templado y cromado duro

PURGA TRASERA
PISTON @

E = sobre lado 2 *

= sobre lado 3
VASTAGO @ = sobre lado 4

B REERE

I
Q
3
N
)

PURGA DELANTERA

>
g

= sobre lado 2 *
E = sobre lado 3

= sobre lado 4
AWY[Z8 = Cabeza rectangular delantera
EMYF3) = Brida rectangular trasera
@ 2B = Charnela hembra [l = Normal
D MP3 Charnela macho = Reforzado
i — N
NIl = Munones delanteros
=1SO 6195-A, ISO 5597/1, ISO 6547 *
E =1SO 6195-C, ISO 7425/1, ISO 7425/2

= Munones intermedios
— Charnel Stul =1SO 6195-C, ISO 7425/1, ISO 7425/2
SWLYEN = Charnela con rétula (Teflon - vitdn)

el = Tirantes delant | d
irantes delanteros prolongados DISTANCIADOR

AMORTIGUACION B} = 0 mm. para carrera de 0-1000 mm.
= 50 mm. para carrera de 1001-1500 mm.

= 100 mm. para carrera de 1501-2000 mm.
= 150 mm. para carrera de 2001-2500 mm.
E = 200 mm. para carrera de 2501-3000 mm.

H MT. Munones traseros

N
1}

—
<
=i
N
I

= Sin amortiguacion

= Solamente trasera

vA = Solamente delantera
el = Delantera y trasera

(1) Se aumenta la longitud del cilindro

Tipo de junta

Designacion juntas de repuesto """/

G3-KIM-63/45-30

* Standard

(3) En el caso de sensores no definidos en este catdlogo, las medidas presentadas en este catdlogo deben considerarse orientativas.




GLUAL CEENN N KIM Y

HIDRAULICA

ISO 6020/2
DIN 24554
SPARE PARTS
ERSATZTEILBILD
PIECES DE RECHANGE
PIEZAS DE RECAMBIO
SEALS TYPE 3- Standard type
DICHTUNGSVARIANTE 3- Standarddichtsystem
ETANCHEITE 3- Systeme standard de joints
JUNTAS TIPO 3- Standard tipo

"9

i
|
|
|
B
il
I
]
ks

Bleeding

Entluftung 5
Orifice de purge

Purga de aire

Cushion adjustment
Dampfungsschraube

Vis de réglage d“amortissement
Regulador de amortiguacién




GLUAL

HIDRAULICA

Position

1
2
3
4
5
6
7
8

Description

O-Ring seal

Piston seal I1SO 6547
Anti-extrusion seal
O-ring seal

Rod seal ISO 5597/1
O-Ring seal

Rod

Rod guide rings

Flange

Cylinder housing

Piston

Screw stop pin

Stop ring

Rear cushioning sleeve
Rear cylinder head
Spring washer DIN 912
Forward cylinder head
Cushion adjustment screw
Forward cushioning sleeve
Stop ring

Forward cushioning sleeve
Stop ring

Nut

Tie rod

Wiper ISO 6195 A
Magnet mounting sleeve
Magnet

Spring washer DIN 912
Protection for transducer
Transducer

Connector

Spring washer DIN 912
Bleed screw ALLEN
Anti-extrusion seal

Repéres

ONGC UV WN —

Désignation

Joint torique
Joint de piston ISO 6547
Anneau anti-extrusion

Joint torique

Joint de tige ISO 5597/1
Joint torique

Tige

Douille guide

Bride

Tube

Piston

Prisonnier

Anneau

Douille d’amortisseur

Fond de vérin

Vis 4 téte cylindrique DIN 912
Téte de vérin

Vis de réglage amortisseurs
Douille d’amortisseurs

Circlips

Piston d’amortisseurs

Circlips

Ecrou

Tirant

Joint racleur I1SO 6195 A
Douille mountage magnéto
Magneto

Vis & téte cylindrique DIN 912
Protecteur du capteur
Capteur

Connecteur

Vis 4 téte cylindrique DIN 912
Bouchons

Anneau anti-extrusion

VRN M KIM Y

Position

1
2
3
4
5
6
7
8

Benennung

O-Ring Dichtung
Kolbendichtung ISO 6547
Statzring

O-Ring Dichtung
Kolbenstangendichtung ISO 5597/1
O-Ring Dichtung
Kolbenstangen
Kolbenstangenfuhrungsbuchse
Flansch

Zylinderrohr

Kolben

Gewindestift

Sicherungsring
Dampfungsbuchse hinten
Zylinderkopf hinten
Zylinderschraube DIN 912
Zylinderkopf vorne
Dampfungseinstellschraube
Dampfungsbuchse vorne
Anschlagring der Dampfungsbuchse vorne
Dampfungsbuchse vorne
Anschlagring der Dampfungsbuchse hinten
Skt-Mutter

Zuganker

Staubabstreifring ISO 6195 A
Magnetschraube

Magnet

Zylinderschraube DIN 912
Wegaufnehmerschutz
Wegaufnehmer
Steckvorrichtung
Zylinderschraube DIN 912
Zylinderschraube (EntlGftung)
Stltzring

ONGC UV A WN —

Descripcion

Junta torica
Junta piston ISO 6547

Anillo antiextrusion

Junta torica

Junta vastago ISO 5597/1

Junta térica

Vastago

Guia

Brida

Camisa

Piston

Prisionero

Anillo

Casquillo de amortiguacion trasera
Cabeza trasera

Tornillo DIN 912

Cabeza delantera

Regulador de amortiguacion
Casquillo de amortiguacion delantera
Anillo amortiguacion delantera
Casquillo de amortiguacion delantera
Anillo de amortiguacion trasera
Tuerca

Tirante

Rascador ISO 6195 A

Casquillo montaje magneto

Magneto

Tornillo DIN 912

Protector transductor

Transductor

Conector

Tornillo DIN 912

Tapén purga de aire

Anillo antiextrusion




GLUA

HIDRAULICA

sk Yy

ISO 6020/2
DIN 24554
SPARE PARTS
ERSATZTEILBILD
PIECES DE RECHANGE
PIEZAS DE RECAMBIO
SEALS TYPE 8 - Servo quality/reduced friction 2 - Servo quality/reduced friction/viton
DICHTUNGSVARIANTE 8 - Servoqualitat/reduzierte Reibung 2 - Servoqualitat/reduzierte Reibung/viton
ETANCHEITE 8 — Qualité servo/faible frottement 2 — Qualité servo/faible frottement/viton
JUNTAS TIPO 8 - Servo calidad/baja friccion 2 - Servo calidad/baja friccion/vitéon
/ ////
|
// v g LN IA|

H‘H
il
T
|
|

Bleeding
Entldftung
Orifice de purge
Purga de aire

Cushion adjustment
Dampfungsschraube

Vis de réglage d’amortissement
Regulador de amortiguacion




GLUAL

HIDRAULICA

Position Description

Wiper ISO 6195 C

Rod seal 1SO 7425/2
Piston seal ISO 7425/1
Low-friction seals
Anti-extrusion seal
O-Ring seal

O-Ring seal

Rod

O-Ring seal

Rod guide rings

Flange

Cylinder housing

Piston

Screw stop pin

Stop ring

Rear cushioning sleeve
Rear cylinder head
Spring washer DIN 912
Forward cylinder head
Cushion adjustment screw
Forward cushioning sleeve
Stop ring

Forward cushioning sleeve
Stop ring

Nut

Tie rod

Magnet mounting sleeve
Magnet

Spring washer DIN 912
Protection for transducer
Transducer

Connector

Spring washer DIN 912
Bleed screw ALLEN
Anti-extrusion seal

1
2
E]
4
5
6
7
8

NG UTDAWN =

Repéres Désignation

Joint racleur ISO 6195 C
Joint de tige ISO 7425/2
Joint de piston ISO 7425/1
Anneau antifriction

Anneau anti-extrusion

Joint torique

Joint torique

Tige

Joint torique

Douille guide

Bride

Tube

Piston

Prisonnier

Anneau

Douille d’amortisseur

Fond de vérin

Vis & téte cylindrique DIN 912
Téte de vérin

Vis de réglage amortisseurs
Douille d’amortisseurs

Circlips

Piston d’amortisseurs

Circlips

Ecrou

Tirant

Douille mountage magnéto
Magneto

Vis & téte cylindrique DIN 912
Protecteur du capteur
Capteur

Connecteur

Vis & téte cylindrique DIN 912
Bouchons

Anneau anti-extrusion

ONGCUVHA WN —

VRN M KIM Y

Position

Benennung

Staubabstreiferring I1ISO 6195 C
Kolbenstangendichtung ISO 7425/2
Kolbendichtung ISO 7425/1
Kolbenfihrungsring

Statzring

O-Ring Dichtung

O-Ring Dichtung
Kolbenstangen

O-Ring Dichtung
Kolbenstangenflihrungsbuchse
Flansch

Zylinderrohr

Kolben

Gewindestift

Sicherungsring
Dampfungsbuchse hinten
Zylinderkopf hinten
Zylinderschraube DIN 912
Zylinderkopf vorne
Dampfungseinstellschraube
Dampfungsbuchse vorne
Anschlagring der Dampfungsbuchse vorne
Dampfungsbuchse vorne
Anschlagring der Dampfungsbuchse hinten
Skt-Mutter

Zuganker

Magnetschraube

Magnet

Zylinderschraube DIN 912
Wegaufnehmerschutz
Wegaufnehmer
Steckvorrichtung
Zylinderschraube DIN 912
Zylinderschraube (Entltftung)
Statzring

Descripcion

Rascador 1SO 6195 C

Junta vastago ISO 7425/2

Junta piston ISO 7425/1

Anillo guia

Anillo antiextrusion

Junta torica

Junta térica

Vastago

Junta torica

Guia

Brida

Camisa

Piston

Prisionero

Anillo

Casquillo de amortiguacion trasera
Cabeza trasera

Tornillo DIN 912

Cabeza delantera

Regulador de amortiguacion
Casquillo de amortiguacion delantera
Anillo amortiguacion delantera
Casquillo de amortiguacion delantera
Anillo de amortiguacion trasera
Tuerca

Tirante

Casquillo montaje magneto
Magneto

Tornillo DIN 912

Protector transductor

Transductor

Conector

Tornillo DIN 912

Tapon purga de aire

Anillo antiextrusion




GLUAL

HIDRAULICA

Weight of the cylinders and rod accessories (kg)

Gewicht far Zylinder und Zubehér (kg)
Poids des vérins et accessoires (kg)

PESO DEL CILINDRO Y ACCESORIOS (KG)

A<My

ISO 6020/2
DIN 24554

o
olben
Eaas 50 63
{ A MES5 9,5 13,3 13,4
«{ 11,4 15,6 15,7
H MT2
@ o 9,9 13,6 13,8
S MP 5
EE C MPI 13,8 18,5 18,7
- D MP3
% E  MS2 10,1 14,4 14,7
L MT4 11,8 15,3 15,6
ACE 9,5 13,3 13,4
Additional Weight per 10 mm stroke
Poras sbpl par 16 mm decourse. 0,17 0,19 0,28
Suplemento cada 10 mm de carrera
Gelenidiopt” © [% 0,72 1,35 1,35
Tenon a rotule i KI 1149 ki ’ , ’
Cabeza de rétula H
Bore @
Kolben @
. 80 (100 125 160 |200
D &
f@f 22,9234 302 (31,2 51,9 (529 (765 |77,5 |133,8|135,8
D] |
[ O]
26,2 (26,7 | 34,2 [ 352 | 56,6 | 57,6 | 79,6 [80,6 |138,8(140,4
EE@} - — 23,4(23,9 31,2 (322|529 539|785 |80,5 [138,8|140,8
S MP 5
# C MPI 33,8(343| 49 | 50 | 85 | 86 | 127 | 129 | 218 | 221
- D MP 3
W@Iﬂ E MS2 24,4 (24,9 | 32,2 | 33,2 | 53,9 | 54,9 | 79,5 81,5 |140,8|142,8
EE@:} 27,9 (28,4 34,2 352|579 (599 [91,5 |92,5 |164,8|166,8
e 1 9]
;@; Y MX3 22,9 23,4302 (31,2|51,9 (529|765 |77,5 |133,8|135,8
Additional Weight per 10 mm stroke
B e e o Heemure 0,28 10,38 0,40 | 0,57 | 0,64 | 0,94 | 1,00 | 1,45 | 1,50 | 2,25
Suplemento cada 10 mm de carrera
Self aligning clevis A %
Gelenkkopf \!’J
et <o g




GLUA

HIDRAU

A

ISO ME 5

LICA

Rectangular head flange mounting

Téte rectangulaire

Rechteckflansch am Zylinderkopf
CABEZA RECTANGULAR DELANTERA

ZM + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

Y

PJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA
L |

WF

@ RD

EE

NN KIm Yy

ISO 6020/2
DIN 24554

Nominal pressure
Nenndruck

Pression nominale

Presién nominal E

Location of cushioning-screws, side 3 - Lage der Dampfungsschrauben, Seite 3 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 3 - Posicién regulador amortiguacion, lado 3

Bore
= | 50 63 80 | 100 | 125 | 160 | 200
L 22 36 36 45 56 63 85
™2 — 36 | — 45 | — 56 | — 63 — 85 — 95 — | 12
B, — 50 | 50 60 | 50 72 | 60 88 72 | 108 | 88 | 133 | 108 | 163
E 75 90 15 130 165 205 245

EE 1/2'G 172G 3/4G 3/4G "G "G 11/4'G
F 16 16 20 22 22 25 25

FB s 14 14 18 18 22 26 33
GF 38 38 45 45 58 58 76

J 97 98 102 100 100 78 99

KK | 1 M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 M64x3

|2 — M27x2 — M33x2 — M42x2 — M48x2 — M64x3 — M80x3 — | M100x3

NV 30 30 36 | 30 46 | 36 60 46 | 80 60 | 100 | 80 | 120
PJarzs 74 80 93 101 117 130 165

Rus 52 65 83 97 126 155 190
RD 74 82 | 88 | 82 | 105 | 92 | 125 | 105 | 150 | 125 | 170 | 150 | 210
T0,, 105 117 149 162 208 253 300

uo 130 145 180 200 250 300 360
VD 9 13 9 10 10 7 7

VE 25 29 29 32 32 32 32
WF .2 41 48 51 57 57 57 57
Y. 67 71 77 82 86 86 98
VAR 218 228 247 258 274 265 322




SN KMy

ISO 6020/2
DIN 24554

GLUAL

HIDRAULIGCA

ISO ME 6

Rectangular rear flange mounting

Rechteckflansch am Zylinderboden

Bride rectangulaire arriere

BRIDA RECTANGULAR TRASERA

ZM + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZL

PJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

gB
@ MM

Nominal pressure
Nenndruck

Pression nominale

Presién nominal E

Location of cushioning-screws, side 3 - Lage der Dampfungsschrauben, Seite 3 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 3 - Posicién regulador amortiguacion, lado 3

Bore
50 63 80 100 | 125 | 160 | 200
1 22 36 36 45 56 63 85

A 2 | — [ 3| — |4 | -5 |—]e]| -8 ]| —|o9s ||
By — | 50 | 50 | 60 | 50 | 72 | 60 | 88 | 72 | 108 | 88 | 133 | 108 | 163
E 75 90 115 130 165 205 245

EE 1/2'G 1/2'G 3/4'G 3/4°G 1"G G 11/4°G
FB s 14 14 18 8 22 26 33

GA 61 61 70 72 80 83 101

J 97 98 102 100 100 78 99

" |1 M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 M64x3

2 | — |mema| — [m32| — [m4xa| — [m4s2| — |Me4x3| — [m8Ox3|[ — |[Mi100x3

NV 30 30 | 36 | 30 | 4 | 36 | 60 | 46 | 80 | 60 | 100 [ 80 | 120
PJaras 74 80 93 101 17 130 165
Ry 52 65 83 97 126 155 190

TO s 105 17 149 162 208 253 300

uo 130 145 180 200 250 300 360

VD 9 13 9 10 10 7 7

WH 25 32 31 35 35 32 32

Y 67 71 77 82 86 86 98

2. 218 228 247 258 274 265 322

7L 10 110 110 110 110 110 110
™ 328 338 357 368 384 375 432

4] 60 60 60 60 60 60 60




GLUA (IR €KIM Y

HIDRAULICA
ISO 6020/2
DIN 24554
Foot mounting
E Fussbefestigung
N . Nominal pressure
Fixation par pattes Nenndruck E
. Pression nominale
ISOMS 2 | FUACION POR PATAS Presién nominal

ZM + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

PJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

9B
@ MM

SS + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA ‘
1

Location of cushioning-screws, side 4 - Lage der Dampfungsschrauben, Seite 4 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 4 - Posicién regulador amortiguacion, lado 4

o
50 63 80 100 | 125 | 160 | 200
NE 22 36 36 45 56 63 85
T2 — | 36| — | 45 | — |56 | — [ 63| — |8 | — [95 [ — |12
By — | 50 | 50 | 60 | 50 | 72 | 60 | 88 | 72 | 108 | 88 | 133 | 108 | 163
E 75 90 115 130 165 205 245
EE 112G 112G 3/4°G 3/4°G G G 11/4°G
GA 61 61 70 72 80 83 101
J 97 98 102 100 100 78 99
w | M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 M64x3

2 | — [mame| — |[mx2| — |[ma22| — [meex2| — [mea3| — |meox3| — |[mioox3
LHo 37 44 57 63 82 101 122
NV 30 30 | 3 | 30 | 46 | 3 | 60 | 46 | 80 | 60 | 100 | 80 | 120
Plaras 74 80 93 101 17 130 165
SB s 14 18 18 26 26 33 39
SS125 92 86 105 102 131 130 172
ST 19 26 26 32 32 38 44
TS5 102 124 149 172 210 260 311
us 127 161 186 216 254 318 381
VD 9 13 9 10 10 7 7
WH 25 32 31 35 35 32 32
XS 2 54 65 68 79 79 86 92
Ye 67 71 77 82 86 86 98
2. 218 228 247 258 274 265 322
2L 110 110 110 110 110 110 110




GLUAL

HIDRAULIGCA

L

ISO MT 4

Intermediate trunnion mounting

Schwenkzapfen in Zylindermitte

Tourillons intermédiaires

MUNONES INTERMEDIOS

AN KIMY

ZM + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZL

PJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA |

WH

gB

@ MM
KK
T

Location of cushioning-screws, side 3 - Lage der Dampfungsschrauben, Seite 3 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 3 -

g%

E
|

|
T T T T

i
!
3

XV ¢ 2 + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ISO 6020/2
DIN 24554

Nominal pressure
Nenndruck

Pression nominale
Presién nominal

uw

Posicién regulador amortiguacion, lado 3

Bore @

=. [ 50 | 63 80 | 100 | 125 | 160 | 200
R I 22 36 36 45 56 63 85
"2 — 36 | — 45 | — 56 | — 63 — | 85 — 95 — | 112

By — 50 | 50 60 | 50 72 | 60 88 72 | 108 | 88 | 133 | 108 | 163
BD 40 48 55 65 85 105 125

E 75 90 115 130 165 205 245

EE 172G 172G 3/4G 3/4G 1"G 1"G 1 1/4°G
GA 61 61 70 72 80 83 101

J 97 98 102 100 100 78 99

KK | 1 M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 M64x3

|2 = M27x2 = M33x2 = M42x2 = M48x2 — | M64x3 — | M80x3 — |M100x3

NV 30 30 36 | 30 46 | 36 60 46 | 80 60 | 100 | 80 | 120
PJurzs 74 80 93 101 117 130 165

R 2 2 2 2 2 2 2

TDs 25 32 40 50 63 80 100

TL 20 25 32 40 50 63 80

TM s 89 100 127 140 178 215 279

um 129 150 191 220 278 341 439
uw 83 94 118 128 168 205 250

VD 9 13 9 10 10 7 7

WH 25 32 31 35 35 32 32

XV o 108 119 131 142 160 170 198
XV svoke mox 99 104 115 123 129 132 158

Y 67 71 77 82 86 86 98

yaR 218 228 247 258 274 265 322

ZL 110 110 110 110 110 110 110
ZM

bal




GLUA

HIDRAU

ISO MP 5

LICA

Self-aligning rear clevis mounting

Gelenkauge am Zylinderboden

Tenon a rotule sur le fond

CHARNELA CON ROTULA

Output Signal type E are mounted with external electronic. See page 106. - Ausgangssignal Typ E werden mit externer Elektronik montiert. Siehe Seite 106.

NN KIm Yy

ISO 6020/2

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

DIN 24554

Nominal pressure

Presién nominal E

Nenndruck

Pression nominale

0B

Y PJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA _|
A WH EE
Vo
NV
[Tl

=
z vl =
S| X j - I E———
o XI Al

=

J

XO + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

DIN 71412

Les signaux de sortie de type E sont montés avec une électronique externe. Voir page 106. - La sefial de salida tipo E se monta con electrénica externa. Consulte la pagina 106.
Location of cushioning-screws, side 3 - Lage der Dampfungsschrauben, Seite 3 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 3 - Posicion regulador amortiguacion, lado 3

. | 50 | 63 80 | 100 | 125 | 160 | 200
L 22 36 36 45 56 63 85
™2 — 36 — 45 — 56 — 63 — 85 — 95 — | 112
B — 50 | 50 60 | 50 72 | 60 88 | 72 | 108 | 88 | 133 | 108 | 163
X 252, 30 5 40 50, 50 S 60 bos 80 4o 100 S0
E 75 90 115 130 165 205 245
EE 1/2'G 1/2'G 3/4°G 3/4°G 1'G 1'G 1 1/4G
EP s 17 19 23 30 38 47 57
EX 202, 222, 285, 355, 445, 55 ¢, 70 Suo
GA 61 61 70 72 80 83 101
J 91 92 96 93 93 71 92
« [ M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 M64x3

2 | — |mame| — |[m32| — [me22| — |[mdsxz| — |mea3| — [m8ox3| — [m100x3
LT 31 38 48 58 72 92 116
MS 33 40 50 62 80 100 120
NV 30 30 | 36 | 30 | 46 | 3 | 60 | 4 | 80 | e0 | 100 | 80 | 120
PJaros 74 80 93 101 117 130 165
VD 9 13 9 10 10 7 7
WH 25 32 31 35 35 32 32
XO.125 393 411 444 470 506 525 616
Yo 67 71 77 82 86 86 98
z 40 40 40 40 40 40 40
FAR 212 222 241 251 267 258 315




GLUAL

HIDRAULIGCA

ISO MP 1

Output Signal type E are mounted with external electronic. See page 106. - Ausgangssignal Typ E werden mit externer Elektronik montiert. Siehe Seite 106.

Fork clevis mounting

Gabel am Zylinderboden

Chape sur le fond

CHARNELA HEMBRA

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

Y

PJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

A WH

NV

aB
g MM
KK

!

!

GA

SN KMy

ISO 6020/2

Nominal pressure

Nenndruck

Pression nominale

Presién nominal E

XC + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

Les signaux de sortie de type E sont montés avec une électronique externe. Voir page 106. - La sefial de salida tipo E se monta con electrénica externa. Consulte la pagina 106.

Location of cushioning-screws, side 3 - Lage der Dampfungsschrauben, Seite 3 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 3 - Posicién regulador amortiguacion, lado 3

22 50 63 80 100 | 125 | 160 | 200
L 22 36 36 45 56 63 85
2 — | 36 | — | 45| — | s6 | — | 63| — |8 | — [95 | — | 112
Br — | 50 | 50 | 60 | 50 | 72 | 60 | 88 | 72 | 108 | 88 | 133 | 108 | 163
CBas 30 30 40 50 60 70 80
D 20 20 28 36 45 56 70
cw 15 15 20 25 30 35 40
E 75 90 115 130 165 205 245
EE 1/2'G 1/2'G 3/4°G 3/4°G 1G G 11/4°G
GA 61 61 70 72 80 83 101
J 91 92 9 93 93 71 92
L M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 M64x3

2 | — |m2m2| — |m332| — |m422| — |m4s2| — |mes3| — |m80x3| — |MI00x3
L 32 32 39 54 57 63 82
MR 29 29 34 44 53 59 78
N 30 30 | 36 | 30 | 46 [ 3 | 60 | 46 | 80 [ 60 | 100 | 80 | 120
PJaizs 74 80 93 101 17 130 165
VD 9 13 9 10 10 7 7
WH 25 32 31 35 35 32 32
XC 394 405 435 466 491 496 582
Ya 67 71 77 82 86 86 98
2. 212 222 241 251 267 258 315




GLUA NN KIm Yy

HIDRAULICGCA
ISO 6020/2
Plain rear clevis mounting
D Schwenkauge am Zylinderboden
Ly N B Nominal pressure
Tenon arriére a trou lisse Nenndruck E
Pressi9[1 nomina{e
ISO MP 3 CHARNELA MACHO Presion nominal

EW

Output Signal type E are mounted with external electronic. See page 106. - Ausgangssignal Typ E werden mit externer Elektronik montiert. Siehe Seite 106.

gB

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

PJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

_OMM
kK ‘
|

XC + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

Les signaux de sortie de type E sont montés avec une électronique externe. Voir page 106. - La sefial de salida tipo E se monta con electrénica externa. Consulte la pagina 106.

Location of cushioning-screws, side 3 - Lage der Dadmpfungsschrauben, Seite 3 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 3 - Posicion regulador amortiguacion, lado 3

Bore
. | 50 | 63 80 | 100 | 125 | 160 | 200
L 22 36 36 45 56 63 85
"2 — 36 — 45 — 56 — 63 — 85 — 95 — | 112
B — 50 | 50 | 60 | 50 72 | 60 | 88 | 72 | 108 | 88 | 133 | 108 | 163
Do 20 20 28 36 45 56 70
E 75 90 115 130 165 205 245
EE 1/2'G 1/2'G 3/4'G 3/4'G 1"G "G 1 1/4G
e 30 30 40 50 60 70 80
GA 61 61 70 72 80 83 101
J 91 92 96 93 93 71 92
KK | 1 M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 Mé64x3

2 | — |m2| — |m3a| — |ma2e| — |[maee| — |[meax3| — |meod| — |[miooa
L 32 32 39 54 57 63 82
MR 29 29 34 44 53 59 78
NV 30 30 | 36 | 30 | 46 | 3 | 60 | 46 | 80 | 60 | 100 | 80 | 120
PJaros 74 80 93 101 17 130 165
VD 9 13 9 10 10 7 7
WH 25 32 31 35 35 32 32
XC 394 405 435 466 491 496 582
Y 67 71 77 82 86 86 98
Za 212 222 241 251 267 258 315
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G

ISO MT 1

C A

Head trunnion mounting

Schwenkzapfen am Kopf

Tourillons avant

MUNONES DELANTEROS

M KKIm Y

ZM + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ISO 6020/2

Nominal pressure
Nenndruck

Pression nominale
Presién nominal

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA ZL
Y P+ STROKE - HUB - COURSE - CARRERA |
A WH EE
L)
NV
, = SR i = |
= B T T m
,,,,, ,7,7453‘{ =
GA J
XG
Location of cushioning-screws, side 3 - Lage der Dampfungsschrauben, Seite 3 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 3 - Posicion regulador amortiguacion, lado 3
Bore
50 63 80 100 | 125 | 160 | 200
A, 1 22 36 36 45 56 63 85
2 — 36 — 45 — 56 — 63 — 85 — 95 — 112

B == 50 50 60 50 72 60 88 72 108 88 133 108 163
E 75 90 115 130 165 205 245

EE 1/2°G 1/2°G 3/4"G 3/4"G 1"G 1"G 11/4°G
GA 61 61 70 72 80 88 108

J 97 98 102 100 100 78 99

KK | 1 M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 M64x3

| 2 — M27x2 — M33x2 — M42x2 — | M48x2 — M64x3 — M80x3 — |M100x3

NV 30 30 36 30 46 36 60 46 80 60 100 80 120
PJ 125 74 80 93 101 117 130 165

R 2 2 2 2 2 2 2

TC 76 89 114 127 165 203 241
TD1 25 32 40 50 63 80 100

TL 20 25 32 40 50 63 80

ut 116 139 178 207 265 329 401

VD 9 13 9 10 10 7 7

WH 25 32 31 35 35 32 32

XG 64 70 76 71 75 75 85

Y 67 71 77 82 86 86 98

AR 218 228 247 258 274 265 322

ZL 110 110 110 110 110 110 110
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H

ISO MT 2

LICA

Base trunnion mounting

Schwenkzapfen am Boden

Tourillons arriére

MUNONES TRASEROS

AUHNINIMN KIM Y

ZM + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZL

Y PJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

EE

OB

3 MM

KK
T

|
==

|

|

|

|

e

S

XJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA ‘
1

ISO 6020/2

Nominal pressure
Nenndruck

Pression nominale

Presién nominal E

Location of cushioning-screws, side 3 - Lage der Dampfungsschrauben, Seite 3 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 3 - Posicién regulador amortiguacion, lado 3

-
50 63 80 100 | 125 | 160 | 200
I 22 36 36 45 56 63 85

Ars | — [ 36| — |4 | — |5 — 6| — |8 | — 9o |—]n
B — 50 | 50 60 | 50 72 | 60 88 72 | 108 | 88 | 133 | 108 | 163
E 75 90 115 130 165 205 245

EE 112G 172G 3/4'G 3/4G 1°G 1°G 11/4'G
GA 61 61 70 72 80 83 101

J 97 98 102 100 100 87 107

KK | 1 M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 M64x3

|2 — M27x2 — M33x2 — M42x2 — M48x2 — M64x3 — M80x3 — |M100x3

NV 30 30 36 | 30 | 46 | 36 | 60 46 | 80 60 | 100 | 80 | 120
PJaras 74 80 93 101 117 130 165

R 2 2 2 2 2 2 2

TC 76 89 114 127 165 203 241
D 25 32 40 50 63 80 100

TL 20 25 32 40 50 63 80

ut 116 139 178 207 265 329 401

VD 9 13 9 10 10 7 7

WH 25 32 31 35 35 32 32

XJ 140 149 168 187 209 230 276

Y 67 71 77 82 86 86 98

2. 218 228 247 258 274 274 330

ZL 110 110 110 110 110 110 110
ZM 328 338 357 368 384 384 440
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Y

ISO MX 3

Tie rods extended at head

Verlangerte Zuganker am Kopf

Tirants avant prolongeés

TIRANTES DELANTEROS PROLONGADOS

JCHHINNIrKIM Y

ISO 6020/2

ZM + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

ZL

PJ + STROKE - HUB - COURSE - CARRERA

WH

EE

QJ

(4}

i
]

=

Nominal pressure

Nenndruck

Pression nominale

Presién nominal E

Location of cushioning-screws, side 3 - Lage der Dampfungsschrauben, Seite 3 - Position des vis de réglage d'amortissement, face 3 - Posicion regulador amortiguacion, lado 3

—
50 63 80 100 | 125 | 160 | 200

1 22 36 36 45 56 63 85
Anis

— [ 36| — | a5 | — [ se | — | 3| — |8 [ — |9 | — |

AA 74 91 117 137 178 219 269
Br — | 50 | 50 | 60 | 50 | 72 | 60 | 88 72 | 108 | 88 | 133 | 108 | 163
BB 46 46 59 59 81 92 115
DD M12x1,25 M12x1,25 M16x1,5 M16x1,5 M22x1,5 M27x2 M30x2
E 75 90 115 130 165 205 245
EE 1/2'G 1/2'G 3/4'G 3/4°G 1"G 1"G 11/4'G
GA 61 61 70 72 80 83 101
J 97 98 102 100 100 78 99
KK | 1 M16x1,5 M27x2 M27x2 M33x2 M42x2 M48x2 M64x3

|2 = M27x2 = M33x2 = M42x2 = M48x2 = M64x3 = M80x3 — |M100x3
NV 30 30 | 36 | 30 | 4 | 36 | 60 46 | 80 60 | 100 | 80 | 120
Pl 74 80 93 101 117 130 165
G 52,3 64,3 82,7 96,9 125,9 154,9 190,2
VD 9 13 9 10 10 7 7
WH 25 32 31 35 35 32 32
Yo 67 71 77 82 86 86 98
2 218 228 247 258 274 265 322
ZL 110 110 110 110 110 110 110
M 328 338 357 368 384 375 432
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Mounting parts for hydraulic cylinders

Befestigungsteile fur Hydraulik-Zylinder

Pieces de fixation pour vérins hydrauliques

ACCESORIOS PARA CILINDROS HIDRAULICOS

ISO 8133

UK

JEENKIMY

ISO 8133

Clevis Bracket Support femelle
Gabelschuh Charnela hembra para rétula

50KI1145 | 25 | 22 | 54 | 64 |13,5| 49 | 37 | 30 [130| 75 | 160
63KI1145| 30 | 24 | 67 | 72 |17,5|/ 53 | 44 | 35 |137| 90 177
80KI1145| 40 [ 30 | 83 |104|17,5| 80 | 55 | 45 (191|110|236
100KI1145| 50 | 38 | 101|123 | 24 | 94 | 68 | 55 (234|130|289
125K 1145 | 60 | 47 | 120|144 | 30 |105| 82 | 59 (288|150 348
160KI1145| 80 | 58 | 141|182 | 33 |133| 98 | 78 [366|180(436
200KI 1145100 75 [165[195( 39 |140] 130|100 |390|205|470

EN Self-aligning clevis Tenons a rotule
DIN 24555 EU Gelenkkopfe Cabeza de rétula
= og#\ } 50KI 1149 | M16x1,5 |62 (23 |68 |25 325|120 |17 |30 |30
8 o ‘ 63KI1149 | M20x1,5 |80 |29 |85 [30 |40 |22 |19 |35 | 36
E[ 80KI1149 | M27x2 |90 |37 |105(40 |50 |28 | 23 |45 | 45
z 100KI 1149 | M33x2 |105 |46 |130 |50 |62,5|/35 |30 | 58 | 55
- 125KI 1149 | M42x2 |134 |57 |150 |60 |80 |44 | 38 | 68 | 68
@ ! @J §1ﬁ ! 160KI 1149 | M48x2 |[156 |64 |185 |80 [102,5(55 |47 |92 |90
Sl ‘ 200KI 1149 | M64x3 [190 | 86 |240 (100 |120 |70 |57 |116|110
A ‘ M
N
DIN 24556 Clevis Bracket Support femelle
LO gg Gabelschuh Charnela hembra
o Lo y cpartNo. O GF QR M D SRS s oL
7§Tf,7, _ 50KI1150 | 25 | 20 | 25 | 60 | 65 |22 | 78 | 16 |54 | 48 | 49
- 3 LL\ g 63KI1150 | 30 | 22 | 25|70 |85 |24 |97 |18 |54 | 62 |63
T ‘ 80KI1150 | 40 | 28 | 36 | 80 (100 |24 |123|22 (8,4 |72 |73
L e — | 100KI 1150 | 50 | 35 | 36 |100|125|35 |155|30 (8,4 | 90 | 92
2 oo ‘ HB 125KI 1150 | 60 | 44 | 50 |120|150| 35 |187 |39 (11,4{108|110
o RE 160KI1150 | 80 | 55 | 50 |160|190| 35 |255|45 |11,4|140|142
UK uJ 200KI 1150 | 100 | 70 | 63 |200|210| 35 |285|48 (12,4|150|152
Bolzen Perno 50KI1150 | 98 [100| 25 | 70 | 140|110
63KI1150 | 120 (115| 30 | 90 | 160|135
80KI1150 | 148 |135| 40 (120|190 170
EL SOKITT1T | 20 | 63 50KI1148 | 25 | 55 100KI 1150 | 190 | 170 | 50 [145 [240 (215
— 80KIT111 | 28 | 84 63KI1148 | 30 | 68 125KI 1150 | 225 | 200 | 60 |185 |270 |260
e 100KIT111 | 36 | 104 80KI1148 | 40 | 84 160KI 1150 | 295 | 240 | 80 {260 [320 (340
125KI 1111 | 45 | 124 100KI 1148 | 50 [ 102 200K 1150 | 335|300 | 100 1300 | 400 1400
160KI 1111 | 56 |144 125KI 1148 | 60 | 121
200KI1111 | 70 | 164 160KI 1148 | 80 | 142

200KI1148 | 100 | 166
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100KI 1141 | M33x2 | 99 | 36 |103| 50 | 48 [ 55 85
| 125K 1141 | M42x2 (113 |45 [123| 60 | 52 | 58 90
| KK | RP 160KI 1141 | M48x2 |126| 56 |143| 70 | 59 | 64 112
200KI1141 [ M64x3 | 16870 (163 80 | 78 | 84 140

ISO 8133
Mounting parts for hydraulic cylinders
Befestigungsteile fur Hydraulik-Zylinder
Pieces de fixation pour vérins hydrauliques
ACCESORIOS PARA CILINDROS HIDRAULICOS
1SO 8133
CL
oM Rod clevis Chape femelle
Gabelkopf Horquilla
%
éI J EE N E 50KI 1141 | M16x1,5| 54 | 20 | 62 | 30 | 27 | 33 50
e 63KI 1141 | M20x1,5| 60 | 20 | 62 | 30 | 27 | 33 50
AA | Z g | 80KI1141 | M27x2 |75 |28 | 83 |40 | 33 |40 62
@

ISO 8133

Eye Bracket Support male
Schwenkauge-Montageplatte Charnela macho

/@,
o

\
AWA - 1
TG
uD

50KI1143 | 74 | 20 25 [52,3| 75
63KI1143 | 91 | 20 | 30 | 48 |13,5| 33 | 28 |64,3| 90
80KI1143 |117| 28 | 40 | 59 |17,5| 40 | 33 |82,7|115
100KI 1143 | 137 | 36 | 50 | 79 |17,5| 55 | 45 (96,9127
Ta LE 125KI 1143 | 178 | 45 | 60 | 87 | 24 | 58 | 52 [125,9| 165

FL 160KI 1143 | 219 | 56 | 70 [103| 30 | 64 | 58 [154,9|203
200K11143 [269| 70 | 80 |132| 33 | 84 | 75 |190,2( 240

ISO 8133

CK EM
Plain Rod Eye Chape male
> Schwenkkopf Arrastrador macho
T 1 1 50KI1142 | M16x1,5| 23 | 54 | 20 | 30 | 24 | 33 | 35
‘ 63KI1142 | M20x1,5| 29 | 60 | 20 | 30 | 24 | 33 | 40
| 80KI1142 | M27x2 | 37 |75 | 28 | 40 | 31 | 40 | 50

100KI 1142 | M33x2 | 46 | 99 | 36 | 50 | 41 | 55 | 60
125KI1142 | M42x2 | 57 |113| 45 | 60 | 48 | 58 | 80
160KI 1142 | M48x2 | 64 |126| 56 | 70 | 58 | 64 | 90

SHISE

KK RP 200KI1142 | M64x3 | 86 |168| 70 | 80 | 73 | 84 |110
ISO 8133

CL

cM
Clevis Bracket Support femelle
7€7 ‘ 4@ B ; oK Gabelschuh Charnela hembra

—= i | \&‘b

2 7;4‘7 |z o 50K 1144 | 20 | 62 | 30 | 48 [13,5/33 | 29 | 45 [102|132] 75
— 80KI1144 | 28 | 83 | 40 | 59 (17,5|40 | 34 | 60 |135|175|100
L] ‘ L 100KI1144 | 36 |103 | 50 | 79 |17,5|55 | 50 | 75 |167 (212|120

125KI 1144 | 45 (123 | 60 | 87 | 24 | 58 | 50 | 90 (203 (258|150
‘ ‘ e 160KI 1144 | 56 | 143 | 70 |103 | 30 | 64 | 58 |105 |242|302 (180
<~ 200KI1144| 70 | 163 [ 80 132 33 |84 | 70 |120 300370200

UR FL

3
[




CONEXIONADO ELECTRICO

Electrical wiring
Elektrische Netzverbindungen
Cablage électrique

To define in case of Output Signal V or A. For the rest of the signal options, leave blank.

Sensors of any type of signal with connector output will be supplied with straight connectors as standard supply.

Zu definieren bei Ausgangssignal V oder A. Flir die restlichen Signaloptionen lassen Sie das Feld leer.

Sensoren jeglicher Signalart mit Steckerausgang werden standardmdf3ig mit geraden Steckern geliefert.

A définir en cas de signal de sortie V ou A. Pour le reste des options de signal, laissez vide.

Les capteurs de tout type de signal avec sortie connecteur seront fournis avec des connecteurs droits en standard.

A definir en caso de Sefial de Salida V o A. Para el resto de opciones de sefial dejar en blanco.

Los sensores de cualquier tipo de sefial con salida conector se suministrardn con conectores rectos como suministro estandar.

Connector / Stecker / Connecteur / Conector Cable /Kabel / Cable / Cable
XX metres / Meter / métres / metros PUR (-30°/+80°C) PO1...P30
Voltage 0/10V Valtage 0/ 10V
Spannung 0./ 10 V Spannung 0/ 10 V
OUTPUT SIGNAL Tension 0/ 70V OUTPUT SIGNAL Tension 0/ 10V
AUSGANGSS/GNAL Tension 010V AUSGANGSSIGNAL Rerel
SIGNAL DE SORTIE SIGNAL DE SORTIE
2 Intensity 4 /20 mA Intensity 4 /20 mA
SENAL DE SALIDA Intensitit4/20 mA SENAL DE SALIDA e
Intensité 4/20 mA Intensité 4/20 mA
4/20mA idad 4/20 mA
M12 male connector Function Color Function
M12 Stecker . Funktion
Out put Pin , t Farbe Funktion
gon nef-taur m 210:1122 I;onct'l?n Out pu @ Fone e
THE I BN Color Funcién
Oy
1 +12..30 VDC (20 %) Grey Position
1 2 Position ! . .
(2] Pink Signal Ground
000 3 DC Ground (0 V)
e Yellow Reverse position
2 4 Reverse position 2
Green Signal Ground
5 Signal Ground
Brown +12...30 VDC (+20 %)
White DC Ground (0 V)

TRANSDUCTOR CON ELECTRONICA EXTERNA
External electronic transducer

Externer elektronischer Wandler

Transducteur électronique externe

In case of S (Mp5), C (MP1), D (MP3) mounting type cylinders, E type Output signal transducers will be supplied with external electronic
in position 4 for KIM family and in position 3 for KRM and KDM families .

In case of S (Mp5), C (MP1), D (MP3) mounting type cylinders, E type Output signal transducers will be supplied with external electronic
in position 4 for KIM family and in position 3 for KRM and KDM families.

Dans le cas de cylindres de type montage S (Mp5), C (MP1), D (MP3), les transducteurs de signal de sortie de type E seront fournis avec
une électronique externe en position 4 pour la famille KIM et en position 3 pour les families KRM et KDM.

En el caso de cilindros de tipo montaje S (Mp5), C (MP1), D (MP3), los transductores de senal de salida tipo E se suministrardn con
electrénica externa en la posicién 4 para la familia KIM y en la posicion 3 para las familias KRM y KDM.

57 190

KIM family

KRM and KDM families
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